
５ 競技コート 

 

（１）上から見た図  

                  

 

                        コートは左右点対称     

                                                                             

（２）コート片面の図 ※競技コートは、厚さ１２㎜ の合板で構成する。底上げのため１×４材を内部

に使用。  

 

            ※１ 真ん中の凹んだかごにヤクルト空容器とピンポン玉をランダムに入れる。審判

員以外はセットできない。 

            ※２  ヤクルト空容器 10 個とピンポン玉 10 個を準備する。                           

（３）運搬した図 

          

※ヤクルトの空はみどりの箱に入れる。       ※ピンポン玉はピンクの箱に入れる。 

（高さ 100ｍｍの上に箱が乗っている）        （高さ 0ｍｍに箱が置いてある。） 



 

 

※ 競技コート各部の寸法は、若干の変更もありうる。また製作過程においても多少の寸法誤差が生

じることもあるので注意。 

 

（４）競技コート エリア区分 

                               

操作エリア                        

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

６ ロボットのセット方法 

 

                    

リモートコントローラ 

           

          リングがワイヤ上を自由に動く         

 

コート中央のワイヤ 

 

リモコンコードを中央でリングに固定 

ロボット 

 

 

※ リモコンコードがコート内のストロー、設置物等に触れないように、コート面から 850 ㎜の高さ

にワイヤを張り、リモコンコードの中央に取り付けたリングを、そのワイヤに通して競技をす

る。 

 

相手エリア 

侵入禁止 
自ロボット 

の移動範囲 



７  ロボットのサイズ 規定 

 

リモコンコード 

 

  

 

 

 

                                       リモコンコード取り出し高さ 

縦、横 210mm 以内                            コート面より 100mm 以

上の高さに全てのコード

をまとめ、コントローラー

へ。 

                                        ※競技中のロボットとの絡

み防止のため。   

高さ 300mm 以内 

 

 ※競技前に車検を実施。上記のサイズをオーバーすると原則失格となる。 

 

８ コートサイズ（別紙参照：コート図面） 

 

 

 


